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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacfechnicznej $ wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot elektrycznych wykonywanych w ramgmtojektu budowlanego - bray
elektrycznej w zakresie:

- rob6t zwhzanych z budowlinii kablowej SN 20 kV
oraz z rozbiérk linii napowietrznej SN 20 kV

w m. Przyboréw, dz. nr 919, 920, 921, 958, 996, 430/1, 435, 436, 437, 440, 771/2,
1027 — ebrPrzyborow.

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i labdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotygrowadzenia robot przy wykonywaniu i odbiorze
- rob6t zwhzanych z budowlinii kablowej SN 20 kV
oraz z rozbiérk linii napowietrznej SN 20 kV
w m. Przybordéw, dz. nr 919, 920, 921, 958, 996, 430/1, 435, 436, 437, 440, 771/2,
1027 — ebrPrzyborow.
i obejmup:

- budowgvi podiczenie linii kablowej SN 20 kV;

— wykonanie przecisku pod drggvojewodzlg nr 315 (dz. nr 921);

— wymiarg istniegcego stupa nr 682/27/13 na stup E12/12;

— przerdbka uktadu pomiarowego w stacji transfornat@j So-680;

- monta ogranicznikdéw przept POLIM-D24N;

- wykonanie uziemig stupéw zgodnie z projektem;

- zakup i transport materiatdbw na miejsce wbudowéénénsport opisano w pkt.
4 niniejszej specyfikacji);

— rozbiorka istnigjcej linii napowietrznej SN-20 kV;

- utylizacja materiatow z rozbioérki (stupy, izolatQry

— przewody aluminiowe i konstrukcje w porozumieniungvestorem przekaza
na ztom za pokwitowaniem;

- wykonanie paczer i uruchomienie instalacji, wykonanie niezimych
pomiarow oraz dokumentacji powykonawczej.

Dokumentacje powykonawgzz naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupetraemi
nalezy przekazéa Inwestorowi.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej S zgodne z obowzujagcymi normami.
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1.5 Ogdlne wymagania dotycrce robot

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowvykonania robot oraz za zgodiaz projektem
budowlanym, specyfikagj techniczg 1 postanowieniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Do obowpzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspekib
Nadzoru Inwestorskiego przed przysteniem do robét - ,Programu Zapewnienia Jako

w ktorym przedstawia gizamierzony sposéb wykonania robot, ain@osci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaranfog¢ wykonanie robot zgodnie z projektem i ustalemniam
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskieg

Program Zapewnienia Jala powinien w szczegoliai zawiera:

— organizagj wykonania rob6t, w tym terminy, sposdb prowadzerabot,
organizag} ,ruchu” na budowie, egzekwowanie BHP w trakcie wylwania
robot;

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie zawodowe;

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania igadzenia
pomiarowo-kontrolne;

— spos6b i procedar kontroli wewretrznej podczas dostaw materiatow,
sprawdzania i cechowania sgitz oraz prowadzenia robat;

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jaka terminowad¢ wykonania elementéw
robot;

- sposbéb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom Inwestora.

2. MATERIALY

Wszystkie zastosowane materialy i adzenia: kable, stupy, osgitzkablowy i liniowy,
rury ostonowe, przektadniki, przewody, materiatynpmnicze itp. musg odpowiada
wymogom Polskich Norm lub Norm Braowych.

Wszystkie zastosowane gdzenia i materiaty mugz posiadéd swiadectwo jakéci
(atesty) i certyfikaty na znak bezpieaseva ,CE”.

Wszystkie materiaty mugzby¢ fabrycznie nowe i posiadagwarancje producentow.
W miare mazliwosci nalezy stosowa materiaty i wyroby pochodzenia polskiegozele
polskie materialy i wyroby nie spetniajwymaganych projektem cech lubg s
nieodpowiednie jak&iowo, naley stosowa materialy pochodzenia zagranicznego, ale
spetniagce te wymogi oraz posiadag certyfikaty jakéciowe i aprobaty techniczne.
Wykonanie rob6t powinno ldyzadowalajce i gwaranteanej jakdci oraz wykonane
Zz materiatéw (gdy, nie podano szczegdtowych wymadabrego handlowego gatunku.
Wykonawca jest zobowzany udowodrd jakas¢ kazdego materiatu i wyrobuzytego do
wykonania robot. Takie dowody to: atesty i certgfikna znak bezpiecastwa ,CE”.
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trake@izacji rob6t odrzuéi kazdy
materiat niezgodny ze ST lub Padsormg. Materiaty przeznaczone do wbudowania
podlegag akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykaz podstawowych materiatbw do mantaznajduje s w projekcie budowlano —
wykonawczym w _cgsci opisowej Projektu Budowlano-Wykonawczego.




3. SPRZET

Roboty przewidziane do wykonania molgy¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie przy
uzyciu sprztu mechanicznego wynikgjego z technologii wykonywanych czyrico
Wykonawca przyspujacy do budowy dla zagwarantowania wdavej jakasci robot
powinien wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujacych maszyn i spetu:

— zuraw samochodowy;

— samochdéd dostawczy;

— samochdd skrzyniowy;

— ciagnik kotowy;

— przyczepa do przewenia kabli;

— przyczepa dizycowa;

- samocho6d samowytadowczy;

- podnanik montaowy samochodowy hydrauliczny (z platfagmbalkonem);
— spawarka transformatorowa;

— zagsszczarka wibracyjna spalinowa,;

— zespotu pgdotworczego trojfazowego, przewrego 20 kVA;
— elektronarzdzia oraz inne niezlolne do danych czynga.

1. 4. TRANSPORT

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi dla
danego asortymentu materiatdw przez Inspektora dradinwestorskiego. Wykonawca
przystpujacy do budowy powinien wykazasic mazliwoscig korzystania z nagbujacych
srodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego;

- przyczepy dhaycowej;

- samochodu dostawczego;

- samochodu samowytadowczego;

- przyczepy do przewenia kabli oraz innych nieztinych do transportu.

Przewaone materiaty i elementy powinny bykladane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytwoére dla poszczegoOlnych materiatdbw i elementow oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniemadrodkach transportu.

Kable naley transportowé& samochodami skrzyniowymi w pakietach fabrycznych
z zastosowaniem odpowiednich podktadek i modowainiemaliwiajacych
przemieszczanie gtadunku;

Inne elementy wielkogabarytowe: np. stupy przewogamochodami skrzyniowymi
z przyczep diuzycowa w opakowaniach producenta z zabezpieczeniem przed
nadmiernymi drganiami i wstggami. Stupy podczas transportu rglezabezpieczy
przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W czasmspoatu, zatadunku i roztadunku
przestrzegazalecé wytworcow.

Materiaty drobne — transportoévaamochodami dostawczymi;

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku ordadskvania materiatdw, aparatury
i urzadzen zwrécié uwag, aby nie naraziich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powtok.



1. 5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@konvykonanych robot, ich zgodéoz Projektem
Budowlanym, Specyfikagj Techniczig, obowgzujgcymi normami oraz uzgodnieniami
I zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestexgo do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram roboét uwgdhiajgcy wszystkie warunki, w jakich cblg
wykonywane roboty.

5.1 Rozbiorki

Uzyskane podczas rozbiorek elementy nie nmaagé do ponownego wykorzystania (po
ich uprzedniej ocenie i zakwalifikowaniu przez Nadinwestorski) stanowiwtasnaé
Wykonawcy robét, ktéry wywiezie je na wysypisko,doa utylizacji lub przekee do
unieszkodliwienia przeddbiorstwom posiadgcym stosowne uprawnienia w tym
zakresie ponogz wszelkie koszty z tym zwzane a protokoty przeka Inwestorowi.

5.2 Zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowaia

Transport materiatow i ugelzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.3 Wyznaczenie sytuacyjno- wysoligiowe tras kabli oraz jej trwate i widoczne
oznakowanie w terenie kotkami osiowymi

Nalezy ustalt state repery.

5.4 Wykopy pod kable i fundamenty stupowe

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obk@ek
sprawdzenia zgod®oi rzgdnych terenu z danymi w dokumentacji projektowejzooceny
warunkéw gruntowych. Metoda wykonywania robét zigein powinna b§y dobrana
w zaleznosci od gkbokadéci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju guuriRod
fundamenty prefabrykowane zaleca svykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyemanpowinno odpowiada
normom. Wykop rowu pod kabel powiniendygodny z dokumentagjprojektowns, ST
lub wskazaniami Inspektora nadzoru. Wydobyty gpmiinien by sktadowany z jednej
strony wykopu. Skarpy rowu powinny &ywykonane w sposob zapewnjiey ich
stateczné&. W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem awad opaddw
atmosferycznych, naty powierzchn¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem
umazliwiajagcym tatwy odptyw wody poza teren przyleggy do wykopu. Zasypanie
fundamentu lub kabla nalg dokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysacz@p.
darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie aglevykona warstwami grubgci od 15 do 20
cm i zagszcz& ubijakami ecznymi lub zagszczarlg wibracyjry. Zag:szczenie nalegy
wykonywa w taki sposob aby nie spowodatvaiszkodzé fundamentu lub kabla.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozosiey po zasypaniu fundamentu lub kabla, nale
rozplantowa w poblizu lub odwigé¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inspektora
nadzoru.



5.5 Ukladanie kabli nn i SN

— glebokas¢ utozenia kabli nn 0,4 kV- 0,7 m;

— gfebokas¢ utozenia kabli SN-20 kV - 0,9 m;

— minimalna temperatura otoczenia i temperatura @tado kabla wynosi°C,
uktadany kabel powinien Byodwijany z goérnej agci bebna kablowego
zawieszonego na sztywnej osi metalowej umieszczoneptworze Ikbna
i zaopatrzonej w kotnierze unierdwviajgce przesuwanie gbebna wzdhi osi;
0o$ metalowa powinna lédyutozona poziomo i podparta z obu stron podporami
metalowymi ustawionymi na utwardzonym paadio

— kable ukiadd na warstwie piasku o grubm warstwy 0,1 m; tak sam
warstwg piasku kabel przysypanastpnie 0,15 m warstygruntu rodzimego
i ostonié na catej dtugéci pasem folii z tworzywa sztucznego gr&gbiomin. 0,5
mm i szerokéci 0,2 m w kolorze niebieskim- dla linii nn oraz kelorze
czerwonym- dla linii SN;

— promiex zgieccia kabla nie powinien &y mniejszy od zalecanej przez
producenta kabla;

— kable powinny by utozone w wykopie lim falisty z zapasem wystarcaaym
do skompensowania mlovych przesungé gruntu nie mniejszym i 3%
diugasci wykopu (przy wejciu do stupdw éwietleniowych pozostawizapas
kabla o dtugéci ok. 2,0m);

— w miejscach skrzsowan z drogami lub instalacjami obcymi kable chkoni
rurami ostonowymi zgodnie z planem zagospodaroweamenu.

5.6 Oznaczenia kabli

Linie kablowe oznakowana catej dtugéci za pomog trwatych oznacznikow z tworzyw
sztucznych mocowanych na kablu w egsich nie przekraczgjych 5m i w miejscach
charakterystycznych takich jak zalyr, konce przepustow. Tgé opisu ustali
Z Inwestorem.

5.7 Pohczenia elektryczne kabli i przewodow

W celu wykonania prawidtowego pokenia zakaczenia kabla nafsy:

- powierzchnie stykapych s¢ elementow torow pdowych oraz przektadek
i podktadek metalowych przewaogtz/ch ppd doktadnie oczicic | wygtadzi;

— zanieczyszczone powierzchnie stykow pokryte powimletalovg ogniowy lub
galwaniczim (rozigczniki, zaciski w stacji transformatorowej) nafetylko
zmywa odczynnikami chemicznymi i ewentualnie szlifawzast polersk;

— powierzchnie styku zabezpiedzyrzed korozj wazelirg bezkwasow;

— polgczenia wykoné& srubami, spawaniem lub w inny sposob okiany
w projekcie technicznym;

— sruby, naketki i podkiadki stalowe maj by¢ pokryte galwanicznie warstw
metaliczm;

— wszelkie padczenia w ziemi zabezpieazyprzed korozj np. przez pokrycie
lakierem bitumicznym lub owigcie t&ma.



5.8 Rozbiorka linii napowietrznej SN-20 kV

— odmostkowa trwale istniegca lini¢ napowietrzg od stanowiska stupowego nr
682/3/61 ldacego na majku Enea Operator Sp. z 0.0. do stanowiska nr
682/27/13 bdacego na maiku Nadlgnictwa Nowa Sal;

— przewody linii napowietrznej zdemontoiya

— stupy linii napowietrznej odkoga zdemontowé;

- cala¢ materiatdbw z demonta naley zutylizowa& lub przekazana ztom;

— teren po pracach rozbiérkowych linii najeuporzdkowa;

— monta tabliczek bezpiecznikowych wraz z pgciteniem kabli i przewodow;

— wykonanie tabliczek informacyjnych z numergasjupow.

5.9 Proby pomontaowe

Po zakaczeniu rob6t montaowych (lecz przed podaniem negin) wykon& ogledziny
urzadzen i wykona proby pomontzowe w zakresie technicznego sprawdzenia §ako
wykonanych rob6t wraz z wykonaniem wymaganych podwa i probnym
uruchomieniem linii.

6. KONTORLA JAKO SCI ROBOT

Do obowizkdéw wykonawcy naley:

wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materia@dpowiedniej jakéci;
ustalenie i przestrzeganie takich warunkow trartspar przechowywania
materiatow, ktore zagwaranfujzachowanie ich jakoi i przydatnéci do
planowanych robat;

okreslenie, i uzgodnienie takich warunkéw dostaw aby fadm zapewniona
rytmicznas¢ robot;

prowadzenie systematycznej kontroli j&&io otrzymywanych materiatow.

Kontrola jakdgci materiatow

— wszystkie materiaty ayte w trakcie budowy mugzposiada atesty fabryczne
lub $wiadectwa jakéci wystawione przez producenta oraz wszystkie rigzé
certyfikaty, gwarancje i DTR.

Kontrola jakgci robot

- polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

» prawidiowego utaenia kabli w rowach kablowych (trasa linii, faliséo
odlegtcci, promienie na zatamaniach trasy kabli, lokaljaazznacznikow,
utozenie przepustow, podsypka);

» prawidtowej lokalizacji stupow;

e poprawnego monza stupow;

e poprawnego monta elementéw sieci;

* kompletngci wyposaenia;



* braku widocznych uszkodag
* nalezytego stanu izolaciji.

Badania i pomiary pomontawe

— polegaj na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

. zgodndci zastosowanych wdzen z projektem (lub ustaleniami z Inwestorem);
. badania cjgtosci zyt;

. pomiaru rezystancji izolacji;

. badania linii kablowych;

. skutecznéci ochrony od porzen;

. pomiaru rezystancji uziemienia.

Dokumentowanie wynikoéw pomiaréw i bada

Wszystkie pomiary i wyniki bada musz zosté opracowane na odpowiednich
formularzach i podpisane przez przedstawicieli wykecy i Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Dokumenty te stangvimtegralry czes¢ dokumentacji odbiorczej robot.
Sporadza s¢ je w dwdch egzemplarzach: oryginat dla Zamaygego i kopia dla
Wykonawcy. Atesty materiatdbw musz by¢ przechowywane przez wykonagvc
i przedstawiane przy odbiorach robét.

1. 7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okteniu faktycznego stanu zakresu robdt oraz obliczen
rzeczywistych iléci wbudowanych materiatbw. Obmiar obejmuje robotpjete
projektem oraz dodatkowe i nieprzewidziane, ktorpcirzely wykonania uzgodniono
w trakcie trwania roboét porgilzy Wykonawg i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.
Obmiary sporzdzone lda przez Wykonawg zapisane w Kgizce Obmiaréw
I uzgodnione z Inspektorem w ustalonym trybie. WWyrmbmiaru naley poréwna

z dokumentag@j kosztorysowo-technicanw celu okrélenia r&nic w ilosci robot.
Jednostkami podstawowymi obmiaru robgit s

m - metr;
szt. - ilas¢ sztuk;
kpl. - komplet robét i t.p.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot powinien hy dokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez
Wykonawe (wpisem do Dziennika Budowy) gotowa do odbioru. W przypadku
prawidtowego wykonania robot, uzyskaniu pozytywnyeknikow bada i pomiaréw
oraz skompletowaniu catej dokumentacji powykonawcze musi by potwierdzone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Zamamasporadza i podpisuje Protokot
Odbioru Robét. W protokole nalg potwierdzé prawidtowe i terminowe wykonanie
robét w caldci lub ich czsci. Pozostate roboty, w ktérych stwierdzono euki

i niedocihgniecia powinny by ujete oddzielnie. W stosunku do tych robét nglastalt:



— sposob i termin usugtia usterek na koszt wykonawcy;
— zakres poticen za wady trwate.

W przypadku, gdy po dokonaniu przgdl odbierajcy stwierdzi wysgpowanie zbyt

duzej ilosci usterek i niedoggnig¢ powinien ustali termin nasipnego odbioru po
usungciu ich przez Wykonawgi ponowne zgtoszenie przez niego gotéeialo odbioru.

Za dat zakmczenia robot uwe st dat powiadomienia Zamawigego przez

Inspektora Nadzoru Inwestorskiegae roboty § gotowe do odbioru. Dokumenty
wymagane przy odbiorze:

— Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmiananziupetnieniami w trakcie
wykonywania robot (dokumentacja powykonawcza);

— Dziennik Budowy;

— dokumenty uzasadnigje uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot;

- dokumenty dotyczce jakaci wbudowanych materiatow;

- protokoty czsciowych odbioréw robét (wczeiejszych zakresow robot);

— protokoty bada i pomiardw;

- $wiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gdzen i materiatow;

— dokumentacja fabryczna zamontowanychydzm;

— dokumentacje techniczno- ruchowe gdzen.

1. 9. PODSTAWA PLATNOSCI

10.

10

Platnég¢ nalery przyjmowda zgodnie z dokumentacji zakresem robo6t wymienionym
w punkcie 1.3 niniejszej ST w oparciu o odbior falzinie zamowionej i wykonanej pracy
oraz ocen jakosci robot i ocen jakasci uzytych materiatow.

PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznyalinny by¢ prowadzone zgodnie
z aktualnie obowizujgcymi normami i przepisami, sztgbudowlan i przepisami BHP.



